1 82530 DC /

Serial Communication Controller (SCC)

y 8030 DC

v —
o1 [1] 40 0B ¢
083 (2] 39] 08 2
oBs |3 38 DB 4
oB7 [4] 37} 08 &
w5 36] RO
e |6 35] WR
e [7] 34) AlB
INTACK (8] 33) CE
259 [9 32] ofc
WiREGA [ 31 one
SR {1 . HEOB
RxDA [ 28] RV5CE
TRxCA [14] 27] RxDB
Tx DA [_1'_5 3;5-} TRxCB
Feos L9 7 T8
CTsA - [1g 23] RT3E
OcoA  [i9] 22) CTSB
PCLK [2:'(% 21] ocos

U 82530 DC

A1 [ t__o] AD 0
D3 [:2: gT_g]AD 2
as  [3] [38] AD 4
a0 7 [4] 37)A0 6
wr o [5] 36) 55

€0 [8] [35] A3

e [7] 34} RIW
iNTACK [8] 33 €5
+3v 9] 32]cs 1
WIREGE [10 [31] 6ND
svrza [1] |3G] WREGS
RETA [1Z] 29] SYNCE
RxDA [13] 28] RTxCH
TRXCA [14) 27] Rx0B
xDA (1 26) TR%CH
RTsA  [i7 24] Rids
CTSA  [18] 23] RTS8
DCoA  [19] 22) CTSB
PCLK  [20 21) GCoB

U 8030 DC -

Typstandard: TGL 4

3812

Bauform: DIP-40, Plast (Bild 14)

Typstandard: TCGL 43813

Bauform: DIP-40, Plast (Bild 14)
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Der Serial Communication Controller (serielle Ein-/Ausgabesteuerung) ist ein Progp

mierbarer peripherer Schaltkreis in n-Kanal-Silicon-Gate-Technologie. Er gewihp

am.
leistet

eine umfassende Unterstiitzung fiir die Bearbeitung einer Vielzahl serieller Kommumka

tionsprotokolle.

Die beiden Varianten unterscheiden sich im CPU-Interface:
+ der U 82530 DC ist fiir den U 880 und &hnliche Typen geeignet,
+ der U 8030 DC fiir den U 8000 und dhnliche Typen.

Eigenschaften

Versorgungsspannung: 5 V T %,

max. Taktfrequenz: 4 MHz (6 MHz in Vorbereitung),

4 unabhéngige serielle Ports: 2 Sender- und 2 Empfingerports,
synchrone/asynehrone Datenraten,

alle internen Steuer- und Datenregister sind les- und schreibbar,

Datenregister sind generell direkt adressierbar, Steuerregister nur beim U 8030 D¢,
beim U 82530 DC muB auf die Steuerregister mit einer Befehlsfolge zugegriffen
werden,

Vektorinterrupt inklusive Status (Ursache), daisy-chain (IEI, IEO) und Polling méglich,
der WAIT/REQUEST-Ausgang ermoglicht schnelle CPU/DMA-Blockiibertragungen,
die DTR/REQUEST-Leitung ermdglicht Ubertragungen unter DMA-Steuerung in
beiden Richtungen (vollduplex),

Asynchronbetrieb:
* 5, 6, 7 oder 8 Bits/Zeichen * Taktvarianten: x 1, x 16, x 32 oder x 64,
* 1, 1 1/2 oder 2 Stoppbits, * Erzeugung und Erkennen von Unter-
brechungen (Break),
* ungerade, gerade oder keine * Erkennung von Paritdts-, Uberlauf-
Paritét, oder Rahmenfehlern;

byoteorientierter Synchronbetrieb,

-SDLC/HDLC-Betrieb

*Generierung und Testen von * [-Feld-Residuen-Behandlung,
Abbruehfolgen (Abbort),

* automatische Nulleinfiigung und * CRC-Generierung und -Test,
-16schung,

* automatisches Einfiigen von SDLC-  * SDLC-Loop-Mode mit EOP-Erkennung;
Flags in Sendesequenzen, Schleifenan- und -abkopplung;

* Adrefifelderkennung,

- NRZ-, NRZI oder FM-Kodierung/-Dekodierung,
~ Baud-Rate-Generator (BRG) in jedem Kanal,
- Digital Phase Locked Loop (DPLL) fiir die Taktgewinnung, Quarzosgzillator.



