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Bauform: DIP-20, Plast (Bild 8)
Typstandard: TGL 45904

CLOCK (Systemtakt), Eingang

STATUS 0, STATUS 1 (Buszyklus-Statussignale,Eing.)
MEMORY/IO (Speicher/I/O-Auswahl), Eingang
MULTIBUS MODE (Multibus-Mode-Auswahl), Eingang
COMMAND ENABLE LATCHED, Eingang
COMMAND DELAY (Befehlsverzogerung), Eingang
READY, Eingang (Low-aktiv)

COMMAND ENABLE/ADDRESS ENABLE, Eingang
ADDRESS LATCH ENABLE, Ausgang

MASTER CASCADE ENABLE, Ausgang

DATA ENABLE, Ausgang

DATA TRANSMIT/RECEIVE, Ausgang

[/O WRITE COMMAND, Ausgang

/0 READ COMMAND, Ausgang

MEMORY WRITE COMMAND, Ausgang

MEMORY READ COMMAND, Ausgang

INTERRUPT ACKNOWLEDGE, Ausgang
Betriebsspannung

Bezugspotential

Der integrierte Schaltkreis U 80606 ist ein Buscontroller fiir das schnelle 16 Bit Mikro-

prozessorsystem U 80600.
Der Buscontroller stellt den angrenzenden Bussystemen die wichtigsten Befehis- und
Steuersignale zur Verfligung und steigert damit die Leistungsféhigkeit der CPU U 80601

erheblich.



Beschreibung

Der U 80606 wird im U 80600-System zur Erzeugung der AdreBlatch—Steuersignale, 20
Steuerung der Dateniibertragung und zur Standard-Befehlsausgabe verwendet. Die Befeh)g

)
das

ausgaben erfolgen zeitgesteuert und erfiillen alle Forderungen von MMS—IG—BUS~(Mu1tibuS
Systemen. Mittels fester Pinbeschaltung konnen beim U 80606 zwei Betriebsarten fiip
jeweilige Buszeitverhalten eingestellt werden, fiir

- MMSml6~Bus—(Multibus-)kompatible Buszyklen und fiir

- schnelle lokale Buszyklen.

Der U 80606 verfiigt Uiber

- einen Takteingang (U 80601-Systemtakt),
- 8 Status- und Steuereingénge,
- 5 Befehlsausgénge und

- 4 Steuerausgénge.

Der U 80606 liefert an den Steuersignalausgéngen 16 mA und an den Befehlsausga‘ngen
32 mA Treiberstrom bei Low-Pegel. Fiir Speicher- und I/O-Baugruppen stehen jeweils ge-
trennte Befehlsausgéinge zur Verfligung. Der Datenbus wird von separaten Datenfreigabe.
signalen und von Signalen zur ‘Festlegung der Ubertragungsrichtung gesteuert.

Der U 80606 wird im 20poligen DIL-Plastgehduse geliefert. Er benotigt eine Betriebs-

spannung von + § V,
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Ubersichtsschaltung
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I ™I O Bild 8 (DIP-20, Plast)




