C500D-C501D-C502D |

Analog- bzw. Digitalprozessoren

Die integrierten Schaltkreise C500D, C501 D und C502D
sind Bestandteile eines integrierten A-D-Umsetzer-Systems fiir
den Aufbau eines hochwertigen Digitalvoltmeters.

Der. C 500 D ‘ist ein Analogprozessor fiir einen A-D-Umsetzer
mit 14 bit Genauigkeit (4'/; Digit). Der C 501 D ist ein Analog-
prozessor, der Bestandteil eines A-D-Umsetzers mit einer Ge-
nauigkeit von 11 bit (3'/, Digit) ist. Der C 502 D ist ein Digi-
talprozessor mit BCD-gemultiplexten 7-Segment-Ausgdngen fir
max. 41/2 D|g|t

Bauformen: C500D, C501D 7

C502D 9
AnschluBGbelegungen
C 500 D/C501 D cs502D

1 AXW Analogeingang High B Steuereingong

2 AXL Analogeingang Low D1 Digit 1, LSD

3 URgefio Referenzausgang D2 Digit2

4 URetfl Referenzeingang D3 Digit 3

5 AGND  Analogmasse D4 Digit 4

6 CH2 Referenzkapazitat D5 Digit 5

7 CH1 Referenzkapazitat SA Segment A

8 B Steuereingang B - SB Segment B

9 A Steuereingang A SC Segment C
10 KO Komparatorausgang Masse
11 DGND Digitalmasse SD Segment D
12 Ucc--  neg. Betriebsspannung SE Segment E
13 lo Integratorausgang SF Segment F
14 I Integratoreingang SG Segment G
15 Bo Treiberausgang KO Komparatoreingang
16 Uccd4-  pos. Betriebsspannung TR Trigger-Eingang
17 C,i Nullpunktkapazitat OSsZ Oszillatoreingang
18 Ceo Nullpunktkapazitat 2 OK Ausgang
19 - A Steuerausgang A
20 - Ucc Betriebsspannung
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C500D,C501D

Grenzwerte

- min max.
positive Betriebsspannung’) . Uecc +18 vV
negative Betriebsspannung’) Uce— -18 0 Y,
Eingangsspannungen U, Ucc— Uec +
Komparator-Ausgangsspannung UOIKomp. Vee+ v
(Pin 10)2?)
Komparator-Ausgangsstrom?) 'OLKomp. 20 mA
Ausgangs-Quellenstrome o 0 10 mA
(Pin 3, 13, 15)9)
Hauptkennwerte (#, = 25°C, Ucc =12V, Ucc_ =12V, Upgy =1V,

Cy =1 uF, CRegp = 1 4F, C, = 43K, f, = 2,55~

C, = 1 uF/KMPIY)

Stromaufnahme lcc+
lCC—— -18

Komparator-Low-Ausgangsspannung?)

oL = 1,6 mA VoL
Eingangsstrom an den Steuereingéingen
(A, B-High-Eingangsstrom bei Ujy=2V) Iy
Low-Eingangsstrom
U"_ = 0,3 \" I|L =300
Linearitétsfehler beziiglich .full-scale”
Betriebsbedingungen

min

positive Betriebsspannung UCC+
negative Betriebsspannung Ueeo 15
Referenzeingangsspannung (Pin 4) UlRef 0,1
Annlng-DiHeranz—ETngnngsspunnung +Upis
Autozero- und Referenzkapazitit C:, CRett 0.2
Integratorkapazitat C, 0,2
Integratorwiderstand R, 30
Full-scale-Eingangswiderstand Uik, |
Integrationszeitkonstante
C 500 D (41}, Digit) R,.C,
C 500 D (31, Digit)
C 501 D (3%, Digit)
Betriebstemperaturbereich Vg -0

typ
12
-12
1

') Spannungen bezogen auf Analog- und Digitalmasse

?) Ausgiinge sind nicht kurzschluBfest
) bezogen auf Digitai-Masse

20 mA
mA
0.4 v
40 nA
A
+ 5. 105
+ 5. 10-¢
max.
15 v
Vv
5 vV
10 VvV
uF
uF
100 K
2 U|Refi
15 g1
150 s~
15 5=
70 *C



C502D

Grenzwerte

Betriebsspannung
Umgebungstemperaturbereich
Eingangsspannung

der Logikeingdngel) »
Low-Ausgangsstrome:

— Segment- bzw. BCD-Treiber
-~ Digitaltreiber

- A-, B-, 20 K-Ausgangsstrom
High-Ausgangsspannung
max. Verlustleistung?)

Betriebsbedingungen

Stromaufnahme

Uee =525V
Low-Ausgangsspannung

—~ Segment- bzw, BCD-Treiber
UCC = 4,75 V, lg| = 100 mA

- Steuereingdnge A, B

loL = 20 mA
- 2 OK Ausgang
log = 10 mA

Low-Ausgangsstrom

fir Digittreiber C

Uee = 4,75, Ugp = 4.0V
High-Ausgangsspannung
fir Digittreiber,

Steuereingdnge A, B und 20 K-Ausgang

Uce = 4,75V, lon = 0

High-Sperrstrom der BCD- bzw.

Segment-Ausgang

Vo =55V, Uge =475V
Low-Eingangsstrom ~
auBer Oszillatoreingang
Uec=525C, U =04V
High-Eingangsstrom

auBer Oszillatoreingang
UCC= 525V, U| = 2,4V

UGH 4

max
7

5,5

120

40
20

Ucc

1,1

110

0.5

0.5

0.4

250

mA

mA

A

mA

mA

'} Fir die Eingénge KOMP und TRIGGER sind zur Ausldsung der Zusatz

funktionen max. U} == 9 V zuldssig.
‘) Die Angabe gilt fiir 3, = 30 °C,
Bei hdheren Temperaturen

2,2 mV/K einzuhalten.

eine Verlustleistungsreduzierung

von



