B 4211 D Vorl:‘:’nufige technische Daten |

Schaltkreis zur tachogefiihrten Drehzahlregelung von
elektrischen Universalmotoren. Er arbeitet nach dem
Prinzip der Phasenschnittsteuerung.

Der Schaltkreis ist mit einer Vielzahl von Bedienungs- und
Uberwachungsfunktionen, wie Uberwachung der Betriebsspan-
nung und des Tachos, Nachziindautomatik, Sanftanlauf, Grenz-
lastregelung u. a., ausgestattet.

Der externe Bauelementeaufwand konnte auf ein vertretbares
Minimum reduziert werden.

Bauform 7

AnschluBbelegung

1 Strom-Syncixronisierung 11 Nichtinvertierender
2 Masse (M) Eingang Regelverstérker
3 Negative Betriebs- 12 Ausgang Regelverstirker und
spannung (Ucc) ftt:::rr:':rgtgung Phasenschnitt-
4 lsmpulsuusgung 13 Kondensator Sanftanlauf
3 OSteuereingang i
N ' e o002
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7 Kondensator Co /e . 16 Ausgang Referenz-

Steuerwinkel a spannungsquelle (—Uggyp
und Impulsbreite t,

. 17 Spannungs-Synchronisierung

8 Eingang Frequenz- 18 Eingang Freigabe und
Spannungswandler RC-Glied Tachoiiberwachung

9 Umladekondensator f/u-Wandler

10 Ausgang f/u-Wandler und
invertierender Eingang
Regelverstirker

Blockschaltung
17

| |
Spannungs- | | Strom-" ind- Versorgung, 3
: Jﬁnmmg,{wb- synchronisie- ggﬂ;ﬁi Betriebs- ©
| { rung rung spannungs-| |
} 1 -— begrenzung it 4
lr . -
§ o————1Phasenschnitisteuerung > = feienz—
:ro—i——-——-l @=F(l) - samings, _i_G %
quelle |
; I
! - Betriehs- i
| ~ Spannungs- |
| - uberwaehung |
3 - [ i
% f‘j’ U fi '
Grenzlast- Sanft- Impulssperre fiir |
l regelung @ anlauf|~ \Wandler [~ \Tachoiberwachung N 78
“ N }
T
4 75 213 g



Betriebsbedingungen')

Betriebsspannung bei -Uece
Netzbetrieb

Stromsynchronisation I eff
Spannungssynchronisation 176t
Kondensator, Nennwert ert
Widerstand, Nennwert Ry
Eingqng;spcnnung Ujg
Impulsausgang

"Funktionsbereich f/u-Wandler Uyo.6
Funktionsbereich

Nachziindautematik Hga
Spunnungsbereichl Ulq4

Grenzlastregelung

) Bezugspunkt (Masse AnschluB 2, falls nicht anders

Grenzwerte')
Versorgung
Stromaufnahme =lce
Spitzenstromaufnahme -ice
t < 10 ps?)
Referenzspannungsquelle
Ausgangsstrom -lo1s
Phasenanschnittsteuerung 1eff
Synchronisierstréme N17et
t < 10 ps?) 4+l
t < 10 ps?) tl47
Eingangsspannung =Uj12
Eingangsstrom =l ITP
Kondensator, Nennwert Cop/y
Widerstand, Nennwert R
Impulsausgang
Eingangsspannung Uig
Regelverstirker
Eingangsspannung Uy
AnschluB ¢ offen Upro
Freigabe
Eingangsspannung Ups
Frequenz-Spannung-Wandler
Eingangsstrom s
t 1 2 A -
< 10 ps?) + ijg
Sanftanlauf
Eingangsspannun
gangsspannung Unia
Grenzlastregelung + 14
Eingangsstrom -h1a
t < 10 ps?) =l
Eingangsspannung Ujis
Gesamtverlustieistung, P
PPl tot
Betriebstemperaturbereich U
Sperrschichttemperatur 3

AnschiuB
3

AnschluB

16

17

17
12
12

6.3

1"
10

18

13
14
14
14
15

min max.
13 l“'Be.-gr.""‘l
0,35 3,5 mA
0,35 3.5 mA
2,2 22 nF
31 820 kOhm
0 v
0 6 \f
0 kOhm
-0,5 0.6 v
angegeben)
min max
30 mA
100 mA
7.5 mA
5 mA
5 mA
35 mA
35 mA
0 7V
500 upA
22 nF
0 kOhm
Uce 5 V
Uce 0V
Ui 0 V-
Uis 0 Vv
3 mA
13 mA
Uis o v
1 mA
5 mA
35 mA
Usg 0o Vv
1100 mW
—10 485 oC
+125 °C

') ,Bezugspunkt AnschluB 2, falls nicht anders angegeben.

) Impulspause = 1 ns



Kennwerte (Uee= =13V £ 0,15 V; B, = 25°C = 5K)

Bezugspunkt Masse ist AnschluB 2;
falls nicht anders angegeben.

AnschluB min max
Versorgung

Gleichstromaufnahme ~lce 3 1,0 3,0 mA
U}'. Um == *'-4 V

ly7 = 400 RA

51, 52, S4 geschlossen

S3 offen

Betriebsspannungsbegrenzung  -Upg 3 14,6 16,7 V
Up=U =0V =ar

-lcc = -5 mA

Um = '*'4 V

51, S2, S4 geschlossen

S3 offen

Referenzspannungsquelle

Referenzspannung -U 16 8.4 9.4 V
Uy= Uy =0V Ref |

Upp = =4 V

S1, S2, 5S4 geschlossen

S3 offen

Phasenanschnittsteuerung Ug_2a 6~3 1,05 1,25 V

R — Referenzspannung’)
U]T = U1 =0V

Upp = -4V

51, 52, 54 geschlossen
S3 offen

Impulsausgang

Ausgangsimpulsstrom?) l0a 4 100 180 mA
l1,17 = 400 pA; U; = 6,5V

Uppfiz = ~4V; Uy = 1,2V

51, S2, S4 geschlossen

S3 offen

Ausgangssperrstrom L4, 4 3 nA
Ugppo=—=4V; Uy =0V

U} = ~-§,5V; |1;l = 400 j.iA

Uy = 0V; S1, S2, S4 geschlossen

S3 offen

Regelverstarker

Ausgangsstrom

Up=Ui=0V; Uy = -4V

U” = -—3,5 Vv

S1, S4 geschlossen

52, S3 offen .

Un = =45V |012 12 80 170 ].,I.A
Uy = =35V —lo2 12 70 150  pA



Frequenz-Spannungs-Wandler

Umladespannung

U|;=U1=-“UV Ug = 0,5V
Up = =4,5V; iy = =10 pA
51, 52 gasmlossen

S3, 54 offen

Umladeverstarkung l/ls

Up =Uy=0V; Ug = —0,5V
Upp = ~4,5V; |, = =500 uA
51 gud‘nlassen

52, S3, S4 offen

Sanftanlauf

f/U-Wandler nicht aktiv
Startstrom

Uﬂ = U'| = DV. Um = =4V
Ujg = Uy

52, S4 geschlossen

51, S3 offen

(Usg =0V) —

(AnschluB 18 offen)

Endstrom

U1';= U1 = ’U‘V U1u = ~4V
= 0,5V

52 54 geschlossen

S1, S3 offen

(Uw =0V) —

(AnschluB 18 offen)

f/lU-Wandler aktiv

Startstrom
U]} = UT = GU, Um = 4V

Ug = =0,5V; Ujzs = Uy,
S$1, S3, S4 offen

(Uis = 0 V; AnschluB 9 offen) —»
(AnschluB 18 offen; |y = —500 pA)

Endstrom

Uz =U=0V; Ug= -4V
Usg =0,5V; U13-—U5V

52 geschlossen

(Uig = 0V; AnschluB 9 offen) —»

51, .53, 54 oHen

{Anschluﬁ 18 = offen, ly = 500 pA)

Grenzlastregelung

Nullstrom

U1}'--‘ U1=DV U14~Dm\f
Ujg = Uy

S1, Sz, 54 geschlossen

S3 offen

Eingangsstrom

Up=U=0V; Uy =0mV
U =-=45V

S1, 82, S4 gesd‘nlossen

53 offen

Ausgangsstrom

U1?=U1=UVF Um——"‘dv.

14 = 300 mV; U15 =8V
S1, §2, S4 geschlossen
53 offen

Us.16

\_ID13

—lo1a

—lo13

—lo13

h1a

l1a

015

10-9

5,5

9,2

20

50

30

S0

60

6,0 V

50 uA

130 upA

80 uA

12 pnA

130 A

140 pA



